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Ders Adi Kodu Kredi Yariyil AKTS T+U
OTONOM SISTEMLERE GIRIS 2334240103 3.0 | 1.Yarnyil 3.0 2+2
On kosul Dersler
Dersin Dili Tirkce
Dersin Turu Zorunlu

Dersin Koordinatoru

Dersi Veren

Dersin Yardimcilari

Dersin Amaci

Ogrencilere otonom sistemler hakkinda temel bilgiler vermeyi amaglayan bir derstir. Bu
dersin amaci, égrencilere otonom sistemlerin tanimi, ¢calisma prensipleri, uygulama
alanlar ve teknolojik temelleri hakkinda bilgi saglamaktir. Ayrica, otonom sistemlerin
tasarimi, gelistiriimesi ve uygulanmasinda kullanilan arac ve yontemleri tanitmak da
dersin hedefleri arasindadir.

Dersin Ogrenme
Ciktilari

1. Otonom sistemleri tanir.

2. Otonom sistem temel bilesenlerini bilir.

3. Otonom sistem uygulamalarini taniyabilir ve ileri uygulamalar hakkinda 6n bilgi
sahibi olur.

4. Otonom sistemlerin mekaniksel, elektriksel bilesenlerini tanir.

5. Mesleki yazilim ve simulasyon uygulamalarini bilir.

Dersin icerigi

Otonom sistemleri ve temel bilesenleri, modelleme, suris teknikleri, sensor teknolojileri,
yol planlama, lokalizasyon, haritalandirma, otonom navigasyon, otonom sistem
modellemesi ve simulasyon uygulamalari hakkinda genel bilgiler.

Genel Yeterlilikler

Ogrencilerin otonom sistemlerin temel kavramlari, bilesenleri ve ¢alisma prensipleri
hakkinda kapsamli bir bilgi birikimi edinmelerini saglamaktir. Bu kapsamda, 6§renciler
otonom sistemlerin tasarimi, gelistiriimesi ve uygulanmasi sureclerine dair analitik ve
elestirel distinme becerileri kazanarak, ilgili problemlere yaratici ¢ézimler Uretebilmeyi
ogrenirler. Ayrica, dersin sonunda 6grenciler, otonom sistemlerde kullanilan giincel
teknolojiler ve mihendislik yaklasimlari hakkinda farkindalik gelistirir, disiplinler arasi
calisma becerilerini artirir ve bu sistemlerin etik, sosyal ve yasal boyutlari Gzerine
degerlendirme yapabilme yeterliligine sahip olurlar.

Kaynaklar

Otonom Sistemler ve Yapay Zeka, Otonom Ara¢ Teknolojileri ve Uygulamalari.
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Degerlendirme Sistemi | Ders ile ilgili degerlendirme sistemi donem basinda ders izlence formunda belirtilecektir.
Konular Haftalar

1 Otonom sistem temel kavramlari

2 Otonom sistem mimarileri

3 Otonom araglar ve siris teknikleri

4 Otonom sistemlerde sensor teknoloijileri

5 Otonom Sistemlerin Glvenlik ve Risk Yonetimi
6 Simulasyon Araclari ve Kullanimi

7 Ogrenme, Karar verme ve kontrol algoritmalari
8 insanlarla Etkilesimi ve Etigi

9 Robot sistemleri ve modellemesi

10 Navigasyon yontemleri

11 Haritalandirma sistemleri ve yontemleri

12 Yol planlama algoritmalari

13 Konumlama ve lokalizasyon

14 Guncel Otonom Sistem Uygulamalari

Etkinlik Adi Sayisi x Suiresi (Saat) = Toplam Is Yuki
Ders Siresi (hafta 14 x 3 = 42

sayisi* haftalik toplam

ders saati)

Sinif Digl Ders Calisma | gy 0=

Sdresi (On Calisma,

Pekistirme)

Odev 3x10=30
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Proje (Hazirhk ve varsa | gx 0 =0
sunum suresi dahil)

Sunum (Hazirlik stiresi | gy 9 =0

dahil)

Arasinav 1x1=1
Arasinav Hazirlik 1x10=10
Final 1x1=1
Final Hazirlik 1x10=10

PROGRAM OGRENME CIKTILARI ILE

NEDCS ACDENIM CIKTIL ADLIlL iICKiICI TARI NSl |

PCO1 | PCO2 | PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10 | PCl1 | PC12
6coL | 5 0 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0
6co2 | 5 0 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0
6co3 | 5 0 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0
6coa | 5 0 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0
6cos | 5 0 4 0 0 0 0 0 0 0 0 0

PC13 | PC14 | PC15

ocol | 4 0 0
6co2 | 4 0 0
6co3 | 4 0 0
ocoa | 4 0 0
dcos | 4 0 0

OC: Ogrenme Ciktilari PC: Program Ciktilari

Katki Duzeyi 1 Cok Dusuk 2 Dusuk 3 Orta 4 Yiksek 5 Cok Yuksek
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Program Cktlar ve Igili Dersin likisi
OTONOM SSTEMLERE GR

PCO1 | PCO2 | PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10 | PC11 | PC12 | PC13
50 | 00 | 40 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 4.0
PC14 | PC15
00 | 00




